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ПРЕЦИЗИОННАЯ СИСТЕМА НАВИГАЦИИ
И УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ
ИСКУССТВЕННЫХ СПУТНИКОВ ЗЕМЛИ

Рассмотрена проблема создания современных прецизионных
систем навигации и управления движением искусственных
спутников Земли. Предложен один из перспективных вари-
антов построения системы управления ориентацией таких
спутников, отличающийся тем, что в качестве датчиков
внешней информации использованы только звездные датчи-
ки, а в качестве исполнительных органов — двухстепенные
гиросиловые стабилизаторы (гиродины) и реактивные дви-
гатели.

Precise system of navigation and motion control of artificial Earth
sattelites / E.V. Gaushus, Yu.N. Zybin, M.V. Mikhailov, A.V. Antonov

A problem of modern precise navigation and motion control systems
development for artificial Earth sattelites is considered. One of the
prospective modifications is proposed for building the artificial sattelite
orientation control systems. As external information sensors the star sensors
are only used, as executive members — double-degree gyro stabilizers
(gyrodynes) and jet engines. Figs.5. Refs.6.
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