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H. Б. Ф и л и м о н о в

БАРЬЕРНОЕ РЕГУЛИРОВАНИЕ
ДИНАМИЧЕСКИХ ОБЪЕКТОВ

Обсуждается проблематика барьерного регулирования в за-
дачах ограничения состояния управляемых динамических объ-
ектов. Предложены методы непрерывного и дискретного ба-
рьерного регулирования. Первый основан на многоступенча-
той схеме релейного регулирования с использованием метода
поворота гиперплоскости скольжения управляемого движе-
ния объекта. Второй основан на многошаговой схеме экс-
тремального регулирования по методу наискорейшего спус-
ка с использованием экстраполяции регулируемого движения
объекта.

Barrier control of dynamic objects / N.B. Filimonov

The problems of barrier control for the controlled dynamic object
state restriction, are discussed. The methods of discrete and continuous
barrier control are proposed. The continuous barrier control is based on a
multistage scheme of relay control using method of the object controlled
movement sliding hyperplane turn. Discrete barrier control is based on a
multistep scheme of extreme control by the method of steepest descent
with extrapolation of the controlled object movement. Refs.19.
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