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МНОГОУРОВНЕВАЯ МОДЕЛЬ
ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ СИСТЕМЫ
ДЛЯ ДИНАМИЧЕСКИХ ОБЪЕКТОВ

Предложен общий подход к разработке математических мо-
делей интеллектуальных систем. Введен интеллектуальный
преобразователь, для которого предложена трехуровневая
модель, соответствующая этапам его функционирования.
Синтез каждого уровня реализован на элементах интеллек-
туальной среды. Приведено описание всей системы, каждого
из ее уровней и механизма ее функционирования. Сформулиро-
ваны задачи синтеза каждого уровня и всей системы в целом
и предложен общий подход к решению задач данного класса.

Multilevel model of intelligent system for dynamic objects /
K.A. Pupkov, V.N. Pilishkin

General approach to create mathematical models for intelligent systems,
is proposed. Three-level model is suggested for the introduced intelligent
convertor. The model corresponds to the convertor functioning stages.
Descriptions for complete system, its levels and their interaction, are
given. The problems of synthesizing each level and a complete system,
are formulated, the synthesis is realized on the intelligent environment
elements. General approach for solving the problems of mentioned class,
is presented. Figs.3. Refs.8.
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