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АППАРАТНО-ПРОГРАММНЫЙ КОМПЛЕКС
МОДЕЛИРОВАНИЯ АЭРОДИНАМИЧЕСКИХ
ОБЪЕКТОВ

Рассмотрены вопросы моделирования законов управления
пространственным движением летательных аппаратов и
комплексов. Приведены описание разработанной авторами
специализированной системы моделирования “Гарантия-М”,
предназначенной для проектирования, моделирования и ана-
лиза эффективности законов управления аэродинамическими
объектами, а также практический пример решения игровой
задачи конфликтного взаимодействия двух объектов. Пред-
ложен способ моделирования в реальном времени с исполь-
зованием технологий параллельных вычислений и транспью-
терной реализации.

Modeling and efficiency analysis of the laws for controlling spatial
movement of aerodynamic objects / E.M. Voronov, Yu.Ya. Kilimnik

Problems of modeling the laws for controlling spatial movement of
flying vehicles and complexes, are considered. Description of specialized
modeling system “Warranty-M” developed by the authors, is given. The
system is intended for designing, modeling and efficiency analysis of
controlling laws for aerodynamic objects. An example of gaming task
solution for conflict interaction of two objects, is examined. Method of
modeling in real time while using techniques of parallel calculation and
realization by transputers, is proposed. Figs.4. Tabs.1. Refs.5.
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