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ПОГРЕШНОСТИ ДИНАМИЧЕСКИ
НАСТРАИВАЕМОГО ГИРОСКОПА
ОТ ПОДШИПНИКОВЫХ ВИБРАЦИЙ

Рассмотрены погрешности динамически настраиваемого ги-
роскопа, работающего в режиме датчика угловой скорости,
вызванные вибрациями шарикоподшипниковой опоры. Про-
анализированы уровни осевых и радиальных шумов, рассчи-
танные с учетом конкретных дефектов изготовления шари-
коподшипника. Определена передаточная функция гироскопа,
работающего в режиме датчика угловой скорости, на основе
которой получены оценки погрешности динамически настра-
иваемого гироскопа.

Errors due to bearing vibration for dynamically tuned gyro
operating as angular velocity sensor / V.A. Matveev, V.P. Podchezertsev
// Vestnik MGTU. Priborostroenie. 1999. No. 1. P. 40–49.

Errors of the dynamically tuned gyro operating in the mode of angular
velocity sensor caused by vibration of a ball bearing, are considered. The
levels of axial and radial noise are analysed with regard to specific defects
of the ball bearing manufacturing. Transfer function is determined for
the gyro operating as angular velocity sensor, on its basis the gyro error
estimation is obtained. Figs.8. Tabs.1. Refs.3.
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