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ТРИАДА АКСЕЛЕРОМЕТРОВ
С МАГНИТО-ЭЛЕКТРИЧЕСКИМИ ДАТЧИКАМИ
МОМЕНТА, НЕ ТРЕБУЮЩАЯ РАЗВОРОТОВ
ПРИ ИЗМЕНЕНИИ МАСШТАБНЫХ
КОЭФФИЦИЕНТОВ

Рассмотрена новая конструктивная схема триады навига-
ционных акселерометров, в которой обеспечены согласован-
ные изменения масштабных коэффициентов входящих в ее
состав приборов. Изложен метод калибровки приборов, не
требующий проведения разворотов корпуса триады в поло-
жения, при которых акселерометры поочередно измеряют
ускорение 1 g.

Accelerometer triad with magnetoelectric torque sensors calibrated
without triad turning / S.F. Konovalov, V.A. Kurtyukov, V.V. Yurasov
V.V. // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 1999. No. 1. P. 21–29.

New design scheme of a navigation accelerometer triad is considered.
The coordinated scale factor changes of the accelerometers forming the
triad, are provided. An account is given of the method of accelerometer
calibration without turning the triad housing into the position for alternate
measuring acceleration of 1g. Figs.10. Refs.3.
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