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МЕТОД КАЛИБРОВКИ БЕСПЛАТФОРМЕННОЙ
ИНЕРЦИАЛЬНОЙ НАВИГАЦИОННОЙ
СИСТЕМЫ

Предложен метод калибровки чувствительных элементов
бесплатформенной инерциальной навигационной системы, не
требующий прецизионного испытательного оборудования.
Получены конечные формулы оценивания калибровочных ко-
эффициентов. Показано, что достигаемая точность опреде-
ляется стабильностью чувствительных элементов системы
и не зависит от погрешностей испытательного оборудова-
ния.

Calibration method for strapdown inertial navigation system
/ A.V. Bykovsky // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 1999. No. 1.
P. 14–20.

The proposed method of a strapdown system calibration does not
require precise testing equipment. The formulas for calibration coefficients
estimation are derived. It is shown that the estimation accuracy depends on
stability of the system sensitive elements but not on the testing equipment
errors. Tabs.1. Refs.2.
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