
ИНЕРЦИАЛЬНЫЕ СИСТЕМЫ И ИХ
ЧУВСТВИТЕЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ

УДК 629.052.7.072

О. С. С а л ы ч е в, В. В. В о р о н о в

ЛАБОРАТОРИЯ ИНЕРЦИАЛЬНЫХ
ГЕОДЕЗИЧЕСКИХ СИСТЕМ

Дан краткий обзор направлений деятельности Лаборато-
рии инерциальных геодезических систем, созданной на фа-
культете “Информатика и системы управления” МГТУ
им. Н.Э. Баумана. Учеными лаборатории ведется разработ-
ка новых образцов навигационной техники на базе интегра-
ции инерциальных систем со спутниковой системой навига-
ции GPS/ГЛОНАСС, программного обеспечения, оригиналь-
ных подходов к обработке измерительной информации. Од-
ним из проектов лаборатории являются исследования, на-
правленные на создание технологии и оборудования для авиа-
ционной гравиметрической разведки. Приведены результаты
реализации данного проекта.
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The Laboratory of Inertial Geodetic Systems (LIGS) has been created
at the Ваuman MSTU Faculty “Informatics and Control Systems”. The
LIGS employees are at work upon integration complex of the INS and
GPS/GLONASS. The new algorithms and approaches to the navigation
data processing are under development. One of the LIGS’s projects is
research of technology and equipment for airborne gravimetry. The project
realisation results are presented. Figs.6.
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