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МЕТОДЫ ФОРМИРОВАНИЯ СТАБИЛЬНО-
ЭФФЕКТИВНЫХ КОМПРОМИССОВ МНОГО-
ОБЪЕКТНЫХ МНОГОКРИТЕРИАЛЬНЫХ
СИСТЕМ НА ОСНОВЕ СТАБИЛЬНЫХ
И ЭФФЕКТИВНЫХ УПРАВЛЕНИЙ

Рассмотрены методы получения стабильно-эффективных
компромиссов многообъектных многокритериальных систем
на основе комбинирования скалярных или векторных равно-
весий, областей коалиционных равновесий на основе “угроз
и контругроз”, областей Парето-решений, точек дележа по
Шепли, “идеальной точки” и е-равновесных приближений.
Приведен подробный сравнительный анализ подходов к проб-
леме компромиссов. Исследованы условия для получения пре-
дельного стабильно-эффективного компромисса, с учетом
структуры векторного показателя многообъектной много-
критериальной системы, когда стабильные и эффективные
решения совпадают, а также на основе выделенного по-
нятия степени конфликтности проанализированы условия
близости стабильных и эффективных решенй с антагони-
стическим ядром в векторном показателе многообъектной
многокритериальной системы. Приведен пример получения
стабильно-эффективного компромисса в задаче управления
летательными аппаратами.

Formation methods of stably effective compromises in multiagent
multicriterial systems on the basis of stable and effective control /
E.M. Voronov, A.N. Burlakin // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2000.
No. 1. P. 68–91.

The methods are considered to obtain stably effective compromises in
multiagent multicriterial systems on the basis of combined scalar and vector
equilibriums, coalition equilibriums for the Pareto-solution regions on the
basis of “threads and counter-threads”, utility allocation Shapley division
points “ideal point” and r-equilibrium approaches. Detailed comparative
analysis of approaches to the compromise problem is performed. The
conditions are studied to obtain the stably effective compromise with
regard for the vector index structure of a multiagent multicriterial system
when the stable and the effective solutions agree. On the basis of the
preferential notions of conflictness degree the closeness conditions of
stable and effective solutions with antagonistic core in the vector index
of a multiagent multicriterial system, are analysed. An example of stably
effective compromise in the flying vehicle control problem, is given. Figs.9.
Tabs.3. Refs.19.
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