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СИНТЕЗ ОПТИМАЛЬНОЙ ПО
БЫСТРОДЕЙСТВИЮ СИСТЕМЫ
СТАБИЛИЗАЦИИ ТРЕТЬЕГО ПОРЯДКА

Решена актуальная задача синтеза оптимального по бы-
стродействию управления линейным объектом третьего
порядка, дифференциальное уравнение которого содержит
производную в правой части. Рассмотрена задача перевода
произвольного начального состояния объекта управления в
начало координат и удержания объекта в нулевом состоянии.
Выполнена аппроксимация поверхности переключения, что
существенно упрощает структуру регулятора. Полученные
результаты применимы для синтеза алгоритма управления
любыми линейными объектами третьего порядка, уравнения
которых содержат производную входного воздействия.
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An urgent problem is solved for synthesis of the 3-rd order performance-
optimal control of a linear object with a differential equation including a
derivative in its right part. A problem is considered for translating an
arbitrary initial state of the controlled object into the origin of the coordinate
system and holding the object in the zero state. The approximation of
the switch surface is performed which essentially simplifies the controller
structure. Obtained results can be applied for synthesis of the algorithm
for controlling any 3-rd order linear objects, whose equations include a
derivative of input action Refs.7. Figs.12.
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