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ОБ ОЦЕНКЕ ПРЕДСКАЗАНИЯ ФАЗОВОГО
ВЕКТОРА НЕПРЕРЫВНЫХ ЛИНЕЙНЫХ
ДИНАМИЧЕСКИХ СИСТЕМ

Сформулирована и решена задача формирования оценок пред-
сказания на заданный промежуток времени для линейных
динамических систем. Полученные формулы метода можно
применять для оценивания координат движущихся объектов
с известной моделью. Представлены результаты моделиро-
вания метода для линейной системы. На основе результатов
моделирования показано, что результаты решения примени-
мы и для определенного класса нелинейных систем.

On Estimation of Phase Vector Prediction for Continuous Linear
Dynamical Systems / S.L. Zenkevich, R.V. Zayedinov // Vestnik MGTU.
Priborostroenie. 2002. №№№ 3. P. 72–80.

A problem to estimate the linear dynamic system behaviour prediction
for a specified time interval has been stipulated. The obtained formulae can
be applied for estimating coordinates of moving objects with the known
model. The simulation results for a linear system are presented. Based on
the simulation results, it is shown that the solution can be used for a certain
class of non-linear systems as well. Refs.3. Figs.5.
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