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Приведены данные о высокочастотных и низкочастотных
периодических движениях высотной части главного корпу-
са МГТУ им. Н.Э. Баумана. Измерения проводились с помо-
щью построенной на базе компенсационных акселерометров
и наклономеров измерительной системы, предназначенной
для ранней диагностики возможности разрушения строи-
тельных сооружений. Системой осуществляется измерение
спектров трех компонентов колебаний сооружений в диапа-
зоне частот от 0,1 до 30 Гц и двух компонентов изменений
наклонов зданий.

Analysis of Motion of BMSTU Main Building / A.A. Yelizarov,
B.S. Konovalov, S.F. Konovalov, D.V. Mayorov, A.V. Polynkov,
A.A. Trunov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2002. № 4.
// P. 13–25.

Data is given on high- and low-frequency periodic motion of the high-
rise part of the main building of the Bauman Moscow State Technical
University. Measurements have been performed using the measurement
system based on compensation accelerometers and tilt-meters and destined
for the early diagnosis of the possible destruction of buildings. The system
measures spectra of three components of building vibrations within the
frequency region from 0.1 to 30 Hz and two components of building tilt
variations. Refs.1. Figs.14.
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