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АВТОМАТИЗАЦИЯ НАЧАЛЬНОГО НАБОРА
ВЫСОТЫ ПРИ ВЗЛЕТЕ ТРАНСПОРТНОГО
САМОЛЕТА С ОДНОЙ ОТКАЗАВШЕЙ СИЛОВОЙ
УСТАНОВКОЙ

Рассмотрена одна из возможностей повышения безопас-
ности взлета транспортного самолета путем использова-
ния бортовой ЭВМ для определения оптимальной траекто-
рии набора высоты. Уточнена с учетом экспериментальных
данных математическая модель набора высоты тяжелым
транспортным самолетом.

Automation of Transport Airplane Climb with One Propulsion Failed / A.I. Bry-
lyov, B.N. Okoyomov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2002. № 4. P. 3–12.

A possibility to assure the safe climb of a transport airplane is considered with the
use of onboard computer to determine the optimal climb path. The mathematical model
of the heavy transport airplane climb is refined taking into account experimental data.
Refs.7. Figs.5. Tabs. .
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