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Рассмотрен а задача построения фильтра Калмана для дис-
кретных многомерных линейных автоматических систем, ко-
гда уравнение выхода содержит входное воздействие. Полу-
чены уравнение фильтра Калмана как для нестационарной,
так и для стационарной задач, а также выражения для опре-
деления коэффициента усиления фильтра и матрицы диспер-
сий ошибки оценивания.

One Problem in Kalman Filter Construction for Discrete Systems /
V.A. Ivanov, Ye.V. Pechnikova // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2001.
No. 1. P. 3–11.

The paper deals with the Kalman filter construction for discrete
multivariable linear automatic systems, when the output equation includes
the input action. The Kalman filter equation for both non-stationary
and stationary problems and also expressions to determine the filter
amplification coefficient and variance matrix of estimation error are
derived. Refs.4. Figs.3.
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