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МОДИФИКАЦИЯ НЕЛИНЕЙНОГО ФИЛЬТРА
КАЛМАНА ПОСРЕДСТВОМ МЕТОДА
САМООРГАНИЗАЦИИ

Предложены модификации нелинейного фильтра Калмана с
использованием метода самоорганизации. Рассмотрена зада-
ча комплексирования “грубой” инерциальной навигационной и
бортовой информационной систем беспилотного летатель-
ного аппарата.

Modification of nonlinear Kalman filter by self-organization method
/ N.A. Shelukhina, K.A. Neusypin // Vestnik MGTU. Priborostroenie.
2000. No. 1. P. 54–60.

The modifications of nonlinear Kalman filter utilizing the self-organization
method, are proposed. The interconnecting problem of the “coarse” inertial
navigation system and airborne information system of the pilotless flying
vehicle, is considered. Figs.1. Refs.10.
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