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СИНТЕЗ АЛГОРИТМА ТРАЕКТОРНОЙ
ОБРАБОТКИ ДЛЯ ПЛОТНЫХ ПОТОКОВ
ПОМЕХОВЫХ ОТСЧЕТОВ И РАЗРЕЖЕННОГО
ПОТОКА ТРАЕКТОРИЙ

На основе аппарата теории случайных потоков синтезиро-
ван алгоритм обнаружения – оценивания траекторий в усло-
виях высокой плотности потока помеховых отсчетов. Полу-
чены выражения для оценки траекторных параметров и со-
ответствующей ковариационной матрицы, а также правило
обнаружения, учитывающее вероятностные и точностные
требования для принятия решения. Из полученных соотно-
шений следует, в частности, фильтр вероятностной иден-
тификации данных Бар-Шалома.

Synthesis of Algorithm of Trajectory Processing in Case of Dense
Flows of Cluttered Data and Rarefied Flow of Trajectories / G.P. Slukin
// Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2000. No. 4. P. 27–40.

An algorithm of detecting and estimating trajectories in case of high
density of flows of cluttered data is synthesized on the basis of the stochastic
flow theory. Expressions to estimate trajectory parameters have been
derived as well as the detection rule, taking into account the probability
and accuracy requirements to make a decision. The Bar-Sholom PDA
filter of probabilistic identification of data follows, in particular, from the
expressions produced. Refs.7. Figs.1.
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