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Рассмотрена возможность автономизации каналов стаби-
лизации широкополосного трехосного гиростабилизатора,
основанной на введении в цепи стабилизации связей, ком-
пенсирующих взаимосвязь, которая обусловлена зависимо-
стью управляющих сигналов гироскопов от углового движе-
ния стабилизированной платформы относительно осей, па-
раллельных осям прецессии гироскопов. Существенным явля-
ется простота физической реализации алгоритма декомпо-
зиции.

Decomposition of Wide-band Three-axis Gyro Stabilizer / S.A. Cher-
nikov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2005. № 2. P. 77–90.

The feasibility of the isolation of stabilization channels for a wide-
band three-axis gyro stabilizer is considered on the basis of applying
to circuits some couplings to compensate their interconnection due to
relationship between gyro control signals and the angular movement of
the stabilized platform around axes parallel to gyro precession axes. The
simple engineering implementation of isolated channels is achieved. Refs.5.
Figs.8.
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